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Zreknuti se odpovédnosti

Dékujeme, Ze jste si zakoupili D-RTKmi2 Vysoce presna mobilni stanice GNSS (dale jen ,Produkt”). Ped pouZitim tohoto
produktu si peglivé prectéte toto prohlaseni o vylouZeni odpovédnosti. PouZivanim tohoto produktu souhlasite s timto
vylougenim odpovédnosti a potvrzujete, Ze jste i jej piné preZetli. PouZivejte prosim tento produkt v pfisném souladu s
manualem a vénujte pozornost varovanim. Spolenost SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. a jejf pfidruzené spolenosti nenesou
z4dnou odpovédnost za Skody nebo zranéni vznikla pfimo nebo nepfimo nespravnym pouZivanim, instalaci nebo op&tovnou
montazi tohoto produktu, véetné, ale nikoli vyhradné, pouZiti neuréeného prislusenstyi.

DJImvje ochranna znamka spole¢nosti SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (zkracené ,DJI") a jejimi pFidruzenymi spole¢nostmi.
Nézvy produktd, znatek atd., které se objevuji v této pfirutce, jsou ochranné znémky nebo registrované ochranné znémky
spole¢nosti prislusnych viastniki. Tento produkt a prirugka jsou chrénény autorskym pravem spoleénosti DJI se viemi prévy
wyhrazenymi. Z&dna gast tohoto produktu nebo manuélu nesmi byt reprodukovana v zadné formé bez predchoziho
pisemného souhlasu nebo autorizace DJI.

Toto prohlaseni o vylougeni odpovédnosti je vytvofeno v raznych jazycich. V piipadé rozdilt mezi
rGiznymi verzemi ma pfi nakupu prisluiného produktu v Ciné pfednost ¢inska verze a pfi nakupu
prisludného produktu v jakékoli jiné oblasti anglicka verze.

Varovani

1. Chcete-li maximalizovat Zivotnost baterie, vyjméte inteligentni baterii z mobilni stanice D-RTK 2,
kdyz ji nepouzivate.

2. PouZivejte D-RTK 2 pouze v odpovidajicim frekvenénim pasmu a v souladu s mistnimi zékony a

predpisy.

3. Kabely nadmérné neohybejte ani nepfehybejte.

4. Ujistéte se, Ze je mobilni stanice D-RTK 2 pfi montaZi a umisténi dokonale vodorovna.

5. Provozujte pouze v otevieném prostiedi bez radiového ruseni. Vypnéte blizka zafizeni pouzivajici stejné
frekvence jako mobilni stanice D-RTK 2 (nap¥. radiové vysilaCe a pfijimace).

6. Ujistéte se, ze antény viech pouzivanych zafizeni nejsou pfi pouzivani nicim blokovany.

7. PouZivejte pouze originalni dily DJI nebo dily certifikované spolecnosti DJI. Neautorizované dily nebo dily od
vyrobcu bez certifikace DJI mohou zpUsobit poruchu systému a ohrozit bezpe¢nost.

8. Zajistéte, aby mobilni stanice D-RTK 2 a jeji soucésti nebyly znecistény (napf. voda, olej, zemina a

pisek).

9. NEPOKOUSEJTE se rozebirat z74dnou &4st mobilni stanice D-RTK 2, kterd jiz byla namontovéna
pred odeslanim.

10. S ostrymi konci prodluzovaci tyce a stativu zachazejte opatrné.

11. Provedte nezbytna opatfeni k ochran& mobilni stanice D-RTK 2 a baterii pfed vodou v desti, snéhu a/nebo

boutkach. Za nepfiznivych povétrnostnich podminek pracujte opatrné.

Uvod

Mobilni stanice D-RTK 2 High Precision GNSS je vysoce pFesny pfijimac satelitniho signélu, ktery podporuje
Ctyfi globalni satelitni navigacni systémy: GPS, BEIDOU, GLONASS a Galileo s 11pasmovym pfijmem satelitniho
signalu*. Jeho vestavény OCUSYNCrvpFenosové linky zajistuji nepferuSovany a stabilni pfenos dat. Mobilni
stanici D-RTK 2 Ize pouZit jako mobilni zdkladnovou stanici RTK k dosaZeni centimetrové presnosti uréovani
polohy letadla vybaveného pozi¢nim systémem DJI RTK (jako je DJI INSPIREtm3, AGRASTMT40, T20P, T30, T10,
T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4 multispektraini, MATICE350 RTK, Matrice 30, Matrice 30T, Matrice
300 RTK nebo Matrice 210 RTK V2). Jeho funkce jsou nekompromisni i v prostredi se silnym magnetickym
rudenim, napfiklad v blizkosti vedeni vysokého napéti nebo kovovych konstrukci. Mobilni stanici D-RTK 2 Ize
také pouzit jako ru¢ni mapovaci zafizeni k dosazeni vy33i pfesnosti p¥i urovani polohy bodti béhem
zaméFovani a mapovani nebo loftingu a dal3ich technickych aplikaci.

* Podrobnosti viz Specifikace.



V krabici

D-RTK 2 Télo x1 Prodluzovaci ty¢ x1 Nabijeci hub (USB-C) x1
65W pFenosna nabijetka x1 Inteligentni baterie (WB37) %2  Kryt baterie x1

A b

USB-C kabel x1 USB-C OTG kabel x1 Hexovy KIi¢ x1

—

Volitelné polozky

O] @]

Kabel napsjeciho adaptéru  AC napajeci adaptér AC napéjeci kabel Stativ

o] »

<

(D) Pro dlouodobé napéient poutie kabelnapéieciho adaptéru a napsjec adaptér stidavého proudu pro pipoje ke zérol tfdaveho
(® prouc. Pi poutit mbi tanice D-RTK 2jako mabin 23ladnové stanice poutite k podepfen tla D-RTK 2 stat



Pfehled

D-RTK 2 Télo Stativ

1. Anténa 1. Rukav

2. Tlacitko a indikator propojeni 2. Montazni zikladna

3. Tlagitko a indiké4tor napajeni 3. Zatahovaci nohy
4. Tlacitko a indikétor provozniho rezimu 4. Knofliky

5. Port USB-C

6. Rozetovy drzak

7. Prihradka na baterie
8. Kryt baterie

9. Pojistna matice

10. Port externiho napajeni*

* Vybaveno ochrannym krytem, ktery Iz ulozit, kdy? je jednotka v provozu. Kdyz se
nepouzivé, zakryjte porty, abyste jednotku chrénili pred vihkosti a prachem

Tlustrace v tomto dokumentu se mohou mirné lidit od skute¢ného produktu.
Podivejte se prosim na ten skutecny.



PFiprava

Nabijeni baterie
Jednim stisknutim tlacitka irovné baterie zkontrolujte troveri baterie. PFed prvnim pouZitim piné nabijte
baterie.
1. VloZte baterie do nabijeciho rozbo¢ovace, dokud neusly3ite cvaknuti, pfipojte nabijecku k napajecimu portu
na nabijecim rozbo&ovai a pfipojte nabije¢ku do elektrické zasuvky (100-240 V, 50/60 Hz).
2. Baterie se budou nabijet v poradi podle Grovni vykonu od vysoké po nizkou. Po Gplném nabiti
prisludné baterie budou stavové LED svitit bile. Vyjméte baterii z nabijeciho rozbocovace.

Dalsi podrobnosti naleznete v uZivatelské pfirucce k rozbocovati nabijeni baterie WB37 (USB-C) a v

bezpetnostnich pokynech k inteligentni baterii WB37.

Montéz baterie

Zapnuti/vypnuti napajeni mobilni stanice D-RTK 2

Stisknutim a podrZenim tlacitka napéjeni zapnéte/vypnéte mobilni stanici D-RTK 2.

Tlatitko napajeni




Popisy indikator( napajeni

PIng tervend Inicializace systému/oznamen o chybé
Rychlé Eervené blikani Urovefi baterie je nizsf nez 20 %

Pomalé cervené blikani Signaly z < 5 pfijatych satelit(l
PIné Zluta Prijaté signaly z 6-9 satelitu
PIné zelena Prijaté signaly z 210 satelitu

Provozni rezimy

Mobilni stanice D-RTK 2 poskytuje p&t provoznich rezim( pro pouZitis rdznymi produkty. PFi pfepinani mezi

rezimy postupujte podle pokynii nize.

. Stisknéte a podrzte tlacitko provozniho rezimu po dobu dvou sekund. Indikator se zméni ze zelené na
Zlutou, coZ znamena, Ze zafizeni vstoupilo do stavu pFepinace rezimu.

. Stisknéte jednou tlagitko Provozni rezim pro prepnuti rezim(. Pokejte dvé sekundy, nez zafizeni
prejde do odpovidajiciho rezimu. Indikator se zméni ze Zluté na zelenou. Provozni reZzimy jsou
indikovany blikanim indikétoru. Viz tabulka nize.

. Zafizeni ziistane v plivodnim rezimu, pokud nedojde k Zadné dal3i operaci do dvou sekund od vstupu do
stavu prepinace rezimu.

N
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Rezimy Nazev a kompatibilni produkty Blikajici vzor

Mobilni zékladni stanice

Provozni rezim 1
(T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 multispektréini)

Jednou

ProvoznirezZim2  Rezervovano Dvakrat
P Ruéni mapovaci zafizeni (T20/T16/ N
Provozni rezim 3 MG-1P RTK/Phantom 4 RTK) Trikrat
Provozni rezim 4 Mobilni zakladni stanice (M210 RTK V2) CtyFTkrét
Provozni rezim 5 Mobilni zakladni stanice (rezim vysilani, Inspire 3/M350 RTK/M30/M30T/ Patkrat

M300 RTK/T40/T20P/T30/T10)

Jak pouzivat mobilni stanici D-RTK 2

Operace jsou podobné pfi pouziti mobilni stanice D-RTK 2 s rliznymi produkty. Pokud neni uvedeno
jinak, niZze uvedené popisy jsou kompatibilni se vSemi produkty pracujicimi v odpovidajicim rezimu.

PFipojeni k dalkovému ovladaci nebo letadlu
Zpusob pfipojeni
Zplsob pfipojeni se li3i v zavislosti na provoznim rezimu. Viz pokyny nize.
Provozni rezim 1

PouZiti s letouny Agras T20/T16/MG-1P RTK nebo Phantom 4 RTK
Mobilni stanice D-RTK 2 musi byt propojena s popisy, dalkovy ovladac v aplikaci. Nasledujici
jako priklad pouZzijte aplikaci DJI Agras.

1. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2 a pockejte na inicializace systému je dokon&ena a zadejte
provozni rezim 1.
2. Zapnéte dalkovy ovladac a ujistéte se, Ze tl je spusténa aplikace.

3.V aplikaci prejdéte na Zobrazeni op#taci > > RTK a ble funkce RTK letadla. V dolni Easti vyberte signal
aktivujte zdroj pro mobilni stanici D-RTK 2. Poté  RTK. Stav dalkového ovladace
klepnéte na Indikétor Linki bude blikat modfe a  Dalkovy ovladat bude indikovat, Ze dalkovy ovlada¢
ozve se pipnuti z ovladace.

4. Stisknéte stridavé tlacitko Link na mobilni stanici D- a indikator spojeni bude blikat &ervené a zelen&
RTK 2, coZ znamen4, Ze mobilni stanice D-RTK 2 se pripojuje.



5. Spojeni je Uspésné, kdyz se kontrolka na dalkovém ovladaci rozsviti zelené. Indikator propojeni
D-RTK 2 ukazuje aktudlni pracovni stav. Podrobnosti naleznete v tabulce nize.
6. Po propojeni dalkového ovladace s mobilni stanici D-RTK 2 musi byt délkovy ovladac a letadlo
znovu propojeny. To Ize provést tfemi zplsoby:
* Po propojeni dalkového ovladace s mobilni stanici D-RTK 2 klepnéte naSpojeni s letadlyve vyskakovacim
okné jej propojite s letadlem. Poté stisknéte tlacitko Link na letadle pro dokonceni propojeni.
+ Na strance Nastaveni RTK klepnéte@a tlagitko vedle vyzvy oznatuiici, Ze letadlo bylo odpojeno,
a potom klepnéte naSpojeni s letadlyve vyskakovacim okné jej propojite s letadlem.
* Propojte dalkovy ovladac s letadlem na strance RC Settings. Po dokonceni pFejdéte na stranku Nastaveni
RTK a klepnéte nazZkuste se znovu pfipojitvedle stavu D-RTK 2 pro opétovné pfipojeni k D-RTK 2. Stav D-
RTK 2 musi udavatPfipojeni bylo ispé&snéaby funkce RTK fungovaly.

Pouziti s multispektralnimi letadly P4

1. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2, pockejte na dokonceni inicializace systému a prejdéte do
provozniho rezimu 1.

2. Zapnéte dalkovy ovladac a ujistéte se, Ze je spusténa aplikace DJI GS Pro.

3. Piejdéte na strénku mise v DJI GS Pro, klepnéte na & | nebo RTK v horni &asti obrazovky pro piechod na RTK
menu nastaveni a poté vyberte D-RTK 2 jako zdroj signélu RTK. Povolte RTK letadla ve spodni ¢asti nabidky,
abyste zajistili, Ze letadlo bude mit pFistup k datéim RTK.

4. Klepnéte na Odkaz. Dalkovy ovladac za¢ne pipat. Poté stisknéte tla&itko propojeni na mobilni stanici.

5. Spojeni je Uspé&sné, kdyz se kontrolka na dalkovém ovladaci rozsviti zelené. Indikator propojeni
D-RTK 2 ukazuje aktudlni pracovni stav. Podrobnosti naleznete v tabulce nize.

+ Kdyz je mobilni stanice D-RTK 2 pFipojena k dalkovému ovladaci a letadlo je ovladano
délkovym ovladacem, nelze mobilni stanici D-RTK 2 propojit s jinymi dalkovymi ovladaci.
V pfipadé potteby propojte po pfistani letadla a zastaveni motord.

+ Jedna mobilni stanice D-RTK 2 se mie propojit a2 s péti dalkovymi ovladati.

Provoznirezim 3

Mobilni stanice D-RTK 2 musi byt propojena s dalkovym ovladacem.

1. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2, pockejte na dokonceni inicializace systému a prejdéte do
provozniho rezimu 3.

. Zapnéte délkovy ovladac. Prejdéte v aplikaci do Nastaveni dalkového ovladace a klepnéte na Propojeni.
Stavova LED blikd modre a dalkovy ovladac bude dvakrat opakované pipat, coz znamena, Ze dalkovy
ovladat je pfipraven k pfipojeni.

. Stisknéte tlacitko Link na mobilni stanici D-RTK 2 a indikator spojeni bude stfidavé blikat cervené
a zeleng, coZ znamen4, Ze se mobilni stanice D-RTK 2 pFipojuje.

. Spojeni je Uspé3né, kdyz se kontrolka na dalkovém ovladaci rozsviti zelené. Indikéator propojeni
D-RTK 2 ukazuje aktudlni pracovni stav. Podrobnosti naleznete v tabulce nize.
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Provozni rezim 4

Mobilni stanice D-RTK 2 musi byt propojena s letadlem M210 RTK V2.

1. Zapnéte letadlo M210 RTK V2 a ujistéte se, Ze je pFipojeno k dalkovému ovladaci.

2. Stisknéte tlacitko Link na mobilni stanici D-RTK 2 a indikétor spojeni bude stfidavé blikat cervené
a zelenég, coZ znamena, Ze se mobilni stanice D-RTK 2 pfipojuje.

3. Stisknéte tlacitko Link na letadle.

4. Pockejte nékolik sekund. Spojeni je Uspésné, kdyz se kontrolky na letadle i mobilni stanici rozsviti

zelené.

Provozni rezim 5

PFi pouziti s Inspire 3/M350 RTK/M30/M30T/M300 RTK/T40/T20P/T30/T10 se dalkovy ovlada¢ musi

pripojit k vysilaci siti mobilni stanice D-RTK 2.

1. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2, pockejte na dokonceni inicializace systému a prejdéte do
provozniho rezimu 5.

2. Zapnéte délkovy ovladat. PFejdéte v aplikaci do Nastaveni RTK a nastavte zdroj signalu RTK na D-RTK 2
Mobile Station.



3. Klepn}te na vpravo na stavovém displeji mobilni stanice D-RTK 2 a automaticky se spusti vyhledavani. Ve
vysledcich vyhledavéni vyberte poZzadovanou zakladnovou stanici RTK a pockejte na (ispé&sné pFipojeni.

Popisy indikatort odkaztl
Kdyz se spusti proces propojeni, indikéator blika stfidavé cervené a zelené. Po
dokonceni procesu propojeni budou indikatory blikat nasledovné.

Provozni rezim 1/3/4 Postaveni

PIné zelena Kvalita signalu OcuSync >70 %
Rychlé zelené blikani Signal OcuSync q ualita 35%- 70 %
Pomalé zelené blikani OcuSync signal qu  ality <35 %
PIné Zervena Signal OcuSync q ualita =0
Provozni rezim 5 Postavent

PIné zelena Normadlni prace

Zalozit

PFi poutZiti jako mobilni zakladnova stanice vyberte pro nastaveni mobilni stanice D-RTK 2

otevienou oblast. Oznacte misto a zarovnejte stfed stativu se znackou, abyste zajistili, Ze mobilni

stanici D-RTK 2 Ize vyménit na stejném misté.

1. RozloZte stativ, natahnéte tfi vysuvné nohy na pozadovanou délku a poté utahnéte kazdy ze tfi knoflikd.
Ujistéte se, Ze bublina vodovahy na zakladné drzéku je umisténa v ¢erném kruhu (pfi pohledu shora na
vodovéhu svisle), pficemz drite stativ v bezpei.

2. Vlozte prodluZovaci ty¢ do stativu a utdhnéte objimku na stativu. Poté nasadte télo D-RTK 2 na
prodluZovaci ty¢ a utdhnéte pojistnou matici na téle D-RTK 2. Ujistéte se, Ze bublina vodovéahy na
D-RTK 2 je umisténa v ¢erném kruhu (pfi pohledu z horni ¢asti vodovahy svisle).
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A + Po vyrovnani stativu NEMENTE polohu ani thel stativu nebo mobilni stanice D-RTK 2,
jinak by mél byt znovu nastaven.

« Prostiedi nastaveni vyZaduje divoké zorné pole. Ujistéte se, Ze v z6né nejsou zadné
prekazky (stromy, budovy) vice nez 15° nad horizontalIni rovinou antény D-RTK 2, aby se
zabranilo pohlceni nebo blokovani signalt GNSS.

*+ Misto instalace by mélo byt alespofi 200 m od zdrojti vysokovykonného radiového vyzarovani
(jako jsou televizni stanice, mikrovinné stanice atd.) a alespoi 50 m od vysokonapétovych
pFenosovych vedeni, aby se zabranilo elektromagnetickému rudeni signalt GNSS.

« Misto instalace by mélo byt daleko od velkych vodnich ploch nebo objektd, které silné rusi piijem
satelitniho signalu, aby se omezily efekty vicecestnych cest.

Pouzivani

Dostupné provozni rezimy se lisi v zavislosti na produktech pouzivanych s mobilni stanici D-RTK 2. Vyberte
odpovidajici provozni rezim podle pouzivaného produktu a postupuijte podle nize uvedenych pokynt.

Instrukce

Provozni rezim 1/4

1. Zvednutim prodluZovaci tyce ve stativu nastavte mobilni stanici D-RTK 2 na poZadovanou vysku a utdhnéte

objimku.

2. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2, poctkejte na dokoncenti inicializace systému a prejdéte do
provozniho rezimu 1 nebo 4.

3. Zapnéte dalkové ovladani a letadlo a ujistéte se, Ze je aplikace spusténa.

4.V aplikaci prejdéte do Nastaveni RTK a povolte funkci RTK letadla. Nastavte zdroj signalu RTK na D-RTK 2
Mobile Station a zobrazte stavovy displej a zkontrolujte pFipojeni. Pokud pouZivite multispektralni letadlo
P4, klepnéte na Connect (PFipojit) pro navazani spojeni se zakladnovou stanici.

5. Pockejte, az systém zacne vyhleddvat satelity. Spustte motory, kdyZ ikona RTK zobrazuje FIX nebo
stav orientace a polohy letadla ve stavové tabulce v nastaveni RTK zobrazuje FIX.

Q Pokud se béhem letu mobilni stanice D-RTK 2 presune nebo je vypnuta, RTK letadla se pfepne do
rezimu GNSS a znovu nevstoupi do stavu RTK FIX. Po letu restartujte mobilni stanici D-RTK 2 a
pockejte, aZ prejde do stavu RTK FIX.




Provozni rezim 3

1. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2, pockejte na dokonceni inicializace systému a prejdéte do
provozniho rezimu 3.

2. Zapnéte dalkovy ovladac a ujistéte se, Ze je aplikace spusténa. Zkontrolujte domovskou obrazovku a ujistéte
se, Ze je pripojeno kapesni mapovaci zafizeni.

3.V Nastaveni RTK vyberte zdroj signalu RTK pro ru¢ni mapovaci zafizeni. Ujistéte se, Ze mobilni stanice D-RTK
2 poufzita jako ruéni mapovaci zafizeni je pfipojena k jiné mobilni stanici D-RTK 2 pouZzivané jako zakladnova
stanice nebo sitovy RTK server.

4. Nastavte metodu planovéni na ru¢ni RTK pro pldnovani operaci.

Provozni rezim 5

1. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2, pockejte na dokonceni inicializace systému a prejdéte do
provozniho rezimu 5.

2. Ujistéte se, Ze je dalkovy ovladac pfipojen k vysilaci siti mobilni stanice D-RTK 2.

3. Pockejte, aZ systém zacne vyhledavat satelity. Spustte motory, kdyZ stav orientace a polohy
letadla ve stavové tabulce v nastaveni RTK ukazuje FIX.

Pokrotilé nastaveni
Provozni rezim 1/3/4

1. Pfejdéte na konec RTK Settings a klepnéte na Advanced Settings.
v zévislosti na produktu pouZivaném s mobilni stanici D-RTK 2. Nastaveni zahrnuji spravu

2. Nastaveni se li:
seznamu propojenych dalkovych ovladaZl a zobrazeni a Upravu ndzvu zafizeni.

3. Zadejte naméFené soufadnice a nadmofskou vyiku* pro jejich nastaveni na mobilni stanici D-RTK 2 pfi pouziti jako
zékladnové stanice.

Provozni rezim 5

1. Pfejdéte na konec RTK Settings a klepnéte na Advanced Settings. Pro vstup do konfigurace
zadejte heslo spravce. Vychozi heslo je 123456.

2. Upravte nazev mobilni stanice a zmérite heslo.

3. Zadejte namérené soufadnice a nadmofskou vySku* pro jejich nastaveni na mobilni stanici D-RTK 2 pfi poufZiti jako
zékladnové stanice.

4. Heslo Ize resetovat podle nize uvedenych pokynu. Stisknéte a podrzte tlagitko Link na mobilni stanici po
dobu tFi sekund a poté jednou stisknéte tlacitko Provozni rezim. Barva indikatoru provozniho rezimu se
zméni z Cervené na zelenou, coZ znamen4, Ze heslo bylo Gispé3né resetovano.

* Pokud jsou soufadnice zadané do aplikace vzdaleny vice nez 50 m (pro provozni reZim 1) nebo 15 m (pro provozni rezim 4
nebo 5) od skuteénych soufadnic mobilni stanice D-RTK 2, nebudou importovany.
Pokud je mobilni stanice D-RTK 2 restartovéna po (spésném nastaveni vstupnich soufadnic, budou tyto soufadnice
poutity pouze v piipadé, ze rozdil mezi skute¢nymi soufadnicemi a nastavenymi soufadnicemi je mensf nez 5 m. Jinak se
poutili skute¢né souradnice polohy.

slepé stievo

Specifikace

Soucasné prijimat:
GNSS prijimac GNSS frekvence GPS: L1, L2, L5; Beidou: B1, B2, B3
GLONASS: F1, F2; Galileo: E1, E5A, ESB




GNSS prijimat

PFesnost polohovani

Jediny bod

Horizontélni: 1,5 m (RMS)

Vertikalni: 3,0 m (RMS)

RTK

Horizontalni: 1 cm + 1 str./min (RMS)

Vertikalni: 2 cm + 1 str./min (RMS)

1 ppm: S kazdym zvy3enim vzdalenosti o 1 km bude
presnost o 1 mm niz3i. Napfiklad horizontélni pfesnost
je 1,1 cm, kdy? je prijimaci konec vzdalen 1 km od
zékladnové stanice.

Rychlost aktualizace polohy

1Hz, 2 Hz, 5Hz, 10 Hz a 20 Hz

Studeny start <45s

Hot Start <10s

as opétovného zachyeeni <1s
Spolehlivost inicializace >99,9 %
Diferencidini format dat RTCM 2.x/3.x

Sdéleni
a ulozisté dat

Datové spojent

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

Provozni frekvence

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

EIRP

OcuSync

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 26 dBm

5,8 GHz

SRRC/NCC/FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm
Wi-Fi

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: <22 dBm

5,8 GHz

SRRC/NCC/FCC: < 22 dBm

Komunikace OcuSync

Vzdalenost

Provozni rezim 1/3

SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km (Bez prekézZek a bez
rudeni, kdyZ se mobilni stanice D-RTK 2 pouziva jako
z&kladnova stanice a vzdalenost od antény D-RTK 2 ke
spodni ¢asti stativ je 1,8 m, kdy? je vy3kovy rozdil mezi
délkovym ovladagem a D-RTK 2 mensi nez 2 m, a kdy?Z je
dalkovy ovlada¢ 1,2 m od zemg&)

Provozni rezim 4

Mezi letadlem a mobilni stanici: NCC/FCC: 7 km; SRRC/
MIC/KCC/CE: 5 km Mezi dalkovym ovladacem a mobilni
stanici: 200 m (bez prekazek a bez rudeni v letové vy3ce
asi 120 m, kdy?Z je vzdélenost od antény D-RTK 2 ke
spodni ¢asti stativ je 1,8 m, a kdy? je dalkovy ovladac 1,2
m od zemé)

Provozni rezim 5

NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km (Bez pFekéazek a
bez rueni, kdyZ je vzdalenost od antény D-RTK 2 ke
spodni ¢asti stativu 1,8 m)

Pamétov4 kapacita

16 GB




Vestavény vysoce pFesny 6osy akcelerometr
MU Funkce IS).-RTKlZ p’ro monitorovani pohybu
Sikmé miry
Elektronicka bublinkova vodovaha
Spotieba energie 12W
Zdroj napéjeni 16,5 aZ 58,8 VDC
Elektricky Typ: Lithium-iontova baterie
Charakteristika baterie Kapacita: 4920 mAh
Energie: 37,3 WH
Doba béhu Baterie WB37:>2 h
L Rozméry (D-RTK 2
Fyzicky ., N <. |168 mm x 168 mm x 1800 mm
- télo s prodluZovaci tyci)
Charakteristika
Hodnoceni IP 1P65
Provozni
-4°az131°F(-20°a255°C)
Teplota

Aktualizace firmwaru

Aktualizujte firmware D-RTK 2 v softwaru DJI Assistant 2 nebo v aplikaci*. Nasledujici pokyny
pouZivaji napriklad software DJI Assistant 2.

1. Zapnéte mobilni stanici D-RTK 2.
2. Pfipojte mobilni stanici D-RTK 2 k pocitaci pomoci kabelu USB-C.
3. Spustte DJI Assistant 2 a pfihlaste se pomoci Gctu DJI.

4. Klepnéte na D-RTK 2 a poté na znacku aktualizace firmwaru.
5. Vyberte pozadovanou verzi firmwaru.
6. DJI Assistant 2 automaticky stdhne a aktualizuje firmware.

*Vyzaduje se verze aplikace, ktera podporuje aktualizaci firmwaru

Pouzitf prislusenstvi

Kabel napéjeciho adaptéru
PFipojte kabel napajeciho adaptéru k externimu napéjecimu portu a poté pripojte napajeci adaptér do elektrické zasuvky
(100-240V, 50/60Hz) pomoci napajeciho kabelu stfidavého proudu.

Tento obsah se mize zménit.

Stahnéte si nejnovéjsi verzi z hitp://
www.dji.com/d-rtk-2
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